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Opfindelsef angaar en Drivmekanisme, som
bestaar af et roterende Organ, der drives i ens-
rettet Rotation af et med en Excentrik eller lig-
nende forsynet svingende Organ, med hvilke Or-
ganer et Koblingsorgan samvirker.

Opfindelsen udmerker sig ved, at der saa-
vel mellem det svingende Organ og Koblings-
organet som mellem det svingende og det rote-
rende Organ er indlagt Kugler eller Ruller.
Disse danmer tilsammen og i Forbindelse med
Koblingsorganet et elastisk Medbringeorgan,
saaledes at der ved Begyndelsen af det svingen-
de Organs Drivslag, naar Koblingsorganet hol-
des trykket i denne Retning, foregaar en af Be-
lastningen afheengig kendelig Vinkelbevagelse
mellem det svingende Organ og det nzvnte Kob-
lingsorgan som Felge af Elasticiteten af de ind-
lagte Kugler eller Ruller. Ved Slutningen af
Drivslaget antager disse igen deres oprindelige
Form og ferer det svingende Organ og Kob-
lingsorganet tilbage til deres oprindelige Stil-
ling i Forhold til hinanden, hvorved Koblings-
organet frigives.

Opfindelsen udmerker sig endvidere ved, at
Kuglernes eller Rullernes Elasticitet staar i et
saadant Forhold til det svingende Organs kon-
stante Svingningsamplitude, at der, naar det ro-
terende Organs Reaktion naar et givet Maks-
imum, ikke langere overfores Bevmgelse fra
Koblingsorganet til det roterende Organ.

Ifglge Opfindelsen udever en Fjeder eller
lignende en Kraft mod Koblingsorganet for at
bringe det i Indgribning med det svingende
Organ under dettes Bevagelse i den ene eller

den anden Retning, hvilken Kraft kan varieres
eller skifte Retning, hvorved Indgribningsperi-
oden under det svingende Organs Drivslag vari-
eres, saaledes at man opnaar en variabel Hastig-
hed og et variabelt Drejningsmoment for det
roterende Organ, ligesom dettes Rotationsret-
ning kan forandres.

Disse og andre Kendetegn for Opfindelsen
er nermere beskrevne i det felgende under Hen-
visning til Tegningen, der viser forskellige Ud-
farelsesformer for Opfindelsen, idet

Fig. 1 viser en Udferelsesform for Drivme-
kanismen ifelge Opfindelsen, set fra Siden del- -
vis i Snit,

Fig. 2 et Tvarsnit efter Linien A—4 i
Fig. 1,

Fig. 3, i Leengdesnit, en ndret Udferelses-
form, ved hvilken Koblingsorganet bevages
aksielt for at bringes i Virksomhed,

Fig. 4 samme Udferelsesform set fra Siden,

Fig. 5 et Snit efter Linien 4—4 i Fig. 3, -

Fig. 6 og 7, henholdsvis i Lengdesnit og i
Tvearsnit etter Linien 4—A i Fig. 6, en Ud-
ferelsesform, ved hvilken Kuglebanerne bringes
til at rotere ved Friktionskreafter,

Fig. 8 en fuldstendig dobbelt Drivmeka-
nisme i lodret Snit,

Fig. 9 samme i vandret Snit,

Fig. 10 et Snit efter Linien 4—4 i Fig. g,

Fig, 11 et Snit efter Linien B—B i Fig. 9,

. Fig. 12 og 13 to paa hinanden vinkelrette
Snit gennem en Drivmekanisme til et Lokomotiv,

Fig. 14 og 15 et ringformet Koblingsorgan

til denne, set henholdsvis fra oven og fra Siden,



Fig. 16 en simpel Type paa en Drivmeka-
nisme med det svingende Organ indvendig, ved
hvilken Princippet for Opfindelsen er fremstil-
let, .
Fig. 17 et Diagram, der angiver de forskel-
lige Centrer ved en noget wadret Udferelses-
form, '

Fig. 18, skematisk, en simpel Type paa en
Drivmekanisme med det svingende Organ ud-
vendig,

Fig. 19 en Drivmekanisme, ved hyilken
Koblingsorganet er en ufuldsteendig Ring, der er
anbragt saaledes, at Rullerne eller Kuglerne kan
cirkulere rundt i deres Bane,

Fig. 20 en ®ndret Udferelsesform med et
af en ufuldstaendw ng bestaaende Kobhngs-
organ, :
Fig. 21 en Dr1vmekamame, der til For-
ogelse af Elasticiteten har to Raekker Ruller,

Fig. 22 en =ndret Udferelsesform for Driv-

mekanismen, ved hvilken der benyttes to Excen-
trikker,
Fig. 23 en =ndret Udferelsesform, ved hvil-

ken Koblingsorganets ndvendige Omkreds ikke |

er koncentrisk med det roterende Organ,

Fig, 24 en endret Udferelsesform for Op-
findelsen, ved hvilken Rullerne er anbragte i
Siksak,

Fig. 25 en endret Udferelsesform, ved fvil-

ken den radielle Beveegelse, der er nedvendig,
for at Vinkelbevaegelsen kan foregaa, opnaas
ved Anvendelse af krummede Koblingsorganer
med en Oliehinde mellem disse og det svingende
Organ, og

Fig. 26 en mndret Udforelsesform, der vir-
ker efter samme Princip som den i Fig. 25 viste.

Ved den i Fig. 1 og 2 viste Udfoerelsesform
betegner a det roterende Organ, der omgiver Kob-
lingsorganet b, og det svingende Organ ¢ har
Form af en hul Aksel d, paa hvilken der er
dannet en excentrisk Udskaring dt. Det svin-
gende Organ kan- drives paa en eller anden
- Maade,-f. Eks. ved et Ledstykke, der er forbun-
det med en Tap K, eller ved saadanne Anord-
ninger, der er beskrevne i Forbindelse med Fig.
8—11. I denne Udsk®ring optages et Rulle- el-
ler Kugleleje ¢, og Koblingsorganet b slutter
frit om Kuglelejets udvendige Lobebane 7. Kob-
lingsorganets -udvendige -Omkreds er koncen-
trisk med det roterende Organ, naar det ind-
tager en neutral Stilling, og der findes et lille
Spillerum g, Fig. 2, mellem Koblingsorganet b
og det- omgivende roterende Organ a. En mod
et ydre Punkt virkende permanent Kraft afgi-
ves af en Fjeder h eller-et andet passende Or-
gan, og der findes Anordninger, som bringer
“denne Kraft til at virke i modsat Retning eller

holder Koblingsorganet i Midtstillingen. Den |
‘er det svingende Organ ¢, Koblingsorganet- b
"og det roterende Organ a anbragte konaksielt,
"og mellem. det roterende Organs Aksel og det

nevnte Kraft virker paa Koblingsorganet i mod-
sat Retning af den, i hvilken man ensker, at Ro-
tationen skal foregaa. Det roterende Organ ¢
bestaar af en Del, der er fastkilet paa en Aksel
I, som med Spillerum strzzkker sig gennem det
" svingende: Qrgan ¢’s hule Aksel d, medens der,

som vist nederst 1 [Fig. 1, kan veere anbragt Rul-
lelejer m mellem det roterende Organ @ og det
svingende Organs hule Aksel, saaledes at Gnid-
ningsmodstanden mellem Xoblingsorganet og
det roterende Organ er meget storre end baade
Gidningsmodstanden mellem det svingende Or-
gan og Koblingsorganet og Gnidningsmodstan-
den mellem det roterende og det svingende Or-
gan, eller der kan benyttes lange Ruller s, som
det er vist i den gverste Halvdel af Fig. 1 over
Linien B—B. Til Forggelse af Friktionen mel-
lem Koblingsorganet og det roterende Organ er
Koblingsorganet b’s udvendige Overflade delvis
bortskaaren, som vist ved o, Fig. 2, eller en
saadan Bortskering kan vaere foretagen paa det
roterende Organs indvendige Overflade, saa-

ledes at der mellem de to Organer @ og b op-

naas et meget stort Tryk pr. cm? hvorved man

| sikrer sig en Senderrivning af Olichinden og

dermed en stor Gnidningsmodstand. Den Del af
Mekanismen, der i Fig. 1 ses fra Siden, men

I ikke i Snit, er konstrueret paa tilsvarende Maa-

de, og det svingende Organ og Koblingsorganet
driver det roterende Organ i samme Retning
som de tilsvarende Dele til hojre 1 Fig. 1, idet
de dog arbejder med en Faseforskydning fra
disse paa 180° som det narmere er anskuelig-
gjort i Fig. 8—11.

-Dersom ved et saadant Arrangement € er
Excentricitetsradien, R den indvendige Radius
i det roterende Organ paa det Sted, hvor Kob-
lingsorganet virker, F' den Kraft, der virker paa
det roterende Organ i radiel Retning, og Fyden
Kraft, der virker paa det roterende Organ i
tangentiel Retning, er FaR = Fg, og dersom
¢ er Gnidningsvinklen, vil der finde Indgrib-
ning Sted mellem Koblingsorganet og det ro-

F,
terende Organ, naar Strarrelsen——F—_ der er lig

med %, er mindre end tg ¢. En Vinkel g,

som svarer til en Gnidningskoefficient paa 0,05,
er et praktisk Tal at regne med, dersom Bere-
ringsfladerne mellem Koblingsorganet og det
roterende Organ er haarde Staalflader, der er
delvis bortskaarne som vist, og Trykket pr. cm?
er saa stort som muligt, uden at Metallet be-
skadiges. Saadanne lokale Tryk kan naa 1,5—15
Tons pr. cm? for meget haarde Flader.

Denne Drivmekanisme kan trakke i den
modsatte Retning, naar blot den permanente
Kraft i Fjederen h, Fig. 2, bringes til at virke
i modsat Retning. Om det onskes, kan der i
Stedet for ydre virkende Krafter benyttes pas-
sende faste eller indstillelige Stoppeanordnin-
ger, der virker enten i eller uden Forbmdelse

| med Inertikreefter.

Ved den i Fig. 3—5 ‘yiste Udf:arelsesform

svingende Organ er der anbragt et Trykleje 4,
medens et Trykleje 5 er anbragt mellem det
svingende Organ og Koblingsorganet, Det’ svin~



gende Organs og Koblingsorganets samvirkende
Flader, der dannes af Lebebanerne for Tryk-
lejet 5, ligger i et Plan, der med et lodret Plan
paa tveers af det roterende Organs Aksel dan-
ner en Vinkel ¢, som maa vere mindre end
Gnidningsvinklen mellem Koblingsorganet og
det roterende Organs plane Sammenstedsflader.
Saavel det svingende Organ som Koblingsorga-
net er med Rullelejer, henholdsvis 6 og 7, an-
bragt paa det roterende Organs Aksel. Kob-
lingsorganet paavirkes af en mod et fast ydre
Punkt rettet konstant Kraft, der f. Eks. for
den ene Bevagelsesretnings Vedkommende kan
reprasenteres af en Fjeder 1 den med & beteg-
nede Stilling, se Fig. 5, og for den modsatte Be-
vagelsesretnings Vedkommende af Fjederen i
den med ¢ betegnede Stilling, medens Koblings-
organet kan holdes i Midistilling, naar Fjede-
ren staar i en Stilling ro, idet Fjederen kan
fores til den ene eller den anden Stilling efter
Pehag, Den med det roterende Organ samvir-
kende Flade paa Koblingsorganet er kreneleret
som vist ved 71 til Foregelse af Gnidningsmod-
standen ved Senderbrydning af Oliehinden.

Ved den i Fig. 6 og 7 viste Udferelsesform,
der meget ligner Udferelsesformen i Fig. 1 og
2, er der anbragt Kuglelejer 72 mellem det svin-
gende Organ ¢ og Koblingsorganet &, ligesom
der er Kuglelejer 13 mellem det svingende Or-
gan ¢ og det roterende Organ a. Smaa Kugle-
lejer 14 er indlagte mellem den indre Lebebane
paa Kuglelejet 12 og det svingende Organ, og
der benyttes Friktionssko 15 og Fjedre 16 til
Frembringelse af en gnidende Bersring mel-
lem Kuglelejerne og det roterende Organ, saa-
ledes at disse Lejer faar Tilbejelighed til at
lade sig fore med rundt af det roterende Organ
i Tomgangsperioden.

Ved den i Fig., 8—11 viste Udfoerelsesform
for Opfindelsen bzrer den drivende Aksel 21
et Par Excentrikker 22 og 23, der er forsatte
180° for hinanden, og som ved to Ledstykker
26 og 27 bringer et Par Aksler 24 og 25 til at
svinge. Disse Aksler barer Krumtappe 28 og
29, der paavirker et Par svingende Organer
30, 31, som er anbragte inden i hule Aksler 32
og 33, der danner de roterende Organer og be-
res i Kuglelejer 34 og 35, som er anbragte i
Mekanismens Hus 36, og de nzvnte roterende
Organer er fastkilede paa den drevne Aksel 37.
Mellem de svingende Organer 30, 31 og de ro-
terende Organer 32 og 33 er der anbragt Kob-
lingsorganer 39 og 40 med Kuglelejer 41 mel-
lem disse og de svingende Organer. Mellem de
svingende og de roterende Organer er der og-
saa indlagt Kuglelejer 42.

Ved denne Udferelsesform ™ drives hvert
svingende Organ af et Par Forbindelsesstenger
43 og 44, der angriber det svingende Organ ved
hver Ende af en Diameter., Det ene svingende
Organ drives af Forbindelsessteengerne 43, det
andet af Forbindelsesstzengerne 44, Koblings-
organerne paavirkes af en permanent Kraft i
den ene eller den anden Retning eller holdes i

Midtstillingen, alt ved Hjzlp af Fjedre 45, der
er anbragte paa en Aksel 46, som ved et Haand-
tag 47 kan drejes om sin egen Akse. Ved Drej-
ning af Haandtaget 47 kan der udeves et Tryk
i den ene Retning, saa at Fjedrene 45 staar som
vist ved de punkterede Linier, 50 i Fig, 11, eller
i den modsatte Retning, eller Fjedrene kan hol-
des i Midtstillingen. I denne Stilling er den
drevne Aksel fri, medens Rotationen bringes i
Stand i den ene eller den anden Retning, alt
efter den Retning, i hvilken Kraften bringes til
at virke paa Koblingsorganerne.

Ved den Drivmekanisme til Lokomotiver,
der er vist i Fig. 12—15, omgiver det roterende
Organ ¢ Koblingsorganet b, og det svingende
Organ ¢, der svinger om det roterende Organs
Aksel I, har en fremspringende, ringformet Del
v, der danner Excentrikken, Rakker af Rulle-
lejer y og z kan veere anbragte paa hver Side af
det svingende Organ ¢’s fremspringende Del v,
eller der kan, som vist i Fig. 25 og 26, benyttes
elastiske Antifriktionslejer. Koblingsorganets
Lejeflade, der er vist sarskilt i Fig. 14 og 15,
bestaar af et Antal Sko af haardt Staal, hvilke
Sko, som kan formyes, er anbragte i Bosninger
s, der er dannede efter en Cirkel omkring Kob-
lingsorganet.

Denne Mekanisme virker paa lignende Maa-
de som de foran beskrevne Drivmekanismer, og
Skoene virker til at senderbryde Olichinden
mellem Koblingsorganet og det roterende Organ,

Drivmekanismernes Virkemaade er frem-
stillet i Fig, 16—=23. Det svingende Organ c,
Fig. 16, svinger omkring Punktet o og er for-
synet med en cirkuleer Excentrik 7, hvis Cen-
trum er ol Mellem Excentrikken r og det ring-
formede Koblingsorgan & er der indlagt Ruller
3. Mellem den udvendige Omkreds af Kob-
lingsorganet b og den indvendige Omkreds af
det cylindriske roterende Organ a er der et Spil-
lerum af bestemt Starrelse. Naar Koblingsorga-
net staar i sin Midtstilling, og det roterende
Organ frit kan rotere i begge Retninger, ligger
Centrerne for Excentrikken 1, Koblingsorganet
b og det roterende Organ a alle tre paa en ret
Linie, Naar Koblingsorganet ved en ydre Kraft
bevaeges gennem en Vinkel o til den med fuldt
optrukne Linier viste Stilling, vil dets Centrum
bevaege sig til Punktet 0% og Indgribning mel-
lem Xoblingsorganet og det roterende Organ
finder Sted langs en Linie, som er parallel med
Aksen gennem det Punkt A, i hvilket Linien
00? skaerer det roterende Organ. Vinklen oAo?
maa vere mindre end Gnidningsvinklen mellem
det roterende Organ og Koblingsorganet. Naar
nu det svingende Organ beveeger sig i modsat
Retning af Urvisernes Omdrejningsretning, ef-
ter at Indgribning har fundet Sted ved Punktet
A4, vil det udfere en lille Vinkelbevaegelse forud
for det roterende Organs og Koblingsorganets
Bevagelse, hvilke to Organer bevages sammen
som Fglge af den lille Bevagelse, der skyldes
Elasticiteten i Kuglerne eller Lejeiladerne.

Denne Beveagelse er af Vigtighed for Kob-



lingens Udlasning, naar det svingende Organs

Bevaegelse reverseres, da den tillader, at der-

finder en rullende Bevagelse Sted paa Rullerne
eller i de friktionslese Lejer mellem det svin-
gende Organ og Koblingsorganet, samtidig med
at en lignende Virksomhed finder Sted i Lejer-
ne mellem det svingende og det roterende Or-
gan. Disse sidste Lejer er ikke viste i Fig. 16,
men ved y i Fig. 13 og ved 42 i Fig. 8. Det vil
endvidere ses, at under det svingende Organs
Dadbeveaegelse vil Rullerne eller lignende cir-
kulere rundt i Lejets Bane, saaledes at stadig
ny Bereringslinier udszttes for Paavirkning un-
der de paa hinanden felgende Indgribningsperi-
oder.

I Indgribningspjeblikket ligger Centrerne
0,0 og 0% i Vinkelspidserne af en lille Trekant
som Folge af den Bevagelse, som Koblingsor-
ganets Centrum kan foretage ud fra Midtstil-
lingen paa Grund af Spillerummet mellem Kob-
lingsorganet og det roterende Organ og Bevee-
gelsen under Indgribningen,

 Naar Koblingsorganet feres hen i den med
punkterede Linier viste Stilling, vil Mekanis-
men treekke i modsat Retning, og Bergrings-
trykket overferes til Punktet B i Stedet for til
Punktet 4. Nogle af de tilstedende Ruller el-
ler lignende vil optage Paavirkningen ved hver
Indgribning.

© Et lignende Arrangement er det i Fig. 17
viste, men 1 dette Tilfelde er Excentriciteten
starre, og den af Punkterne 0,0t og 0® dannede
Trekant indeholder en stumpere Vinkel end Tre-
kanten i Fig. 16, og baade Indgribningsstykket
og Gnidningsvinklen er sterre. For at der kan
undgaas for store Paavirkninger, er det imid-
lertid nedvendigt, at Vinklen o0,0%,0° ikke bli-
ver for stor. T :

I Fig. 18 benyttes et udvendigt svingende
Organ ¢, der paa passende Maade beres af ikke
viste Antifriktionslejer og bevager sig omkring
en Akse 0. Mellem det svingende Organs ind-
vendige Ombkreds, hvis Centrum er o, og Kob-
lingsorganet b’s udvendige Omkreds er der en
Razkke Ruller 63. Det roterende Organ ¢ er
fastkilet paa den drevne Aksel I, og der findes
et lille Spillerum mellem det roterende Organs
udvendige Omkreds og Koblingsorganets ind-
vendige Omkreds. Naar Koblingsorganet og
det svingende Organ staar i den viste Stilling,
ligger Indgribningspunktet ved A, og Bevagel-
sesretningen er vist ved Pilene paa det roteren-
de Organ. Gnidningsvinklen er Vinklen odo.
En permanent Kraft bringes til at virke paa
Koblingsorganet i den ene eller den anden Ret-
ning gennem en Bolt 66. , '

Ved den 1 Fig. 19 viste Udfgrelsesform har
Koblingsorganet & Form af en Halvmaane i
Stedet for af en cirkuler Ring. I dette Tilfelde
kan det svingende Organ ¢ have den viste Form
og vare fastkilet paa Akslen 73. Mellem Kob-
lingsorganet b og det roterende Organ a er der
et Spillerum hen imod Halvmaanens Horn. Cen-
trerne er som de i Fig. 17 viste. Denne Udferel-

sesform kan benyttes til Trak i begge Retnin-
ger ligesom i det foregaaende Tilfzlde, ved at
der udeves en Kraft paa Koblingsorganet i den
ene eller den anden Retning ved Hjzwlp af Fje-
dre eller andre Anordninger som vist ved de
punkterede og fuldt optrukne Linier. I dette Til-
feelde kan Rullerne ogsaa cirkulere i deres Ba-
ne, og Virkemaaden er noget lignende som ved
de foregaaende Udfgrelsesformer,

Et lignende Arrangement er det i Fig. 20
viste, I dette Tilfzelde er Svingningscentret for
det svingende Organ i o, Excentriciteten repra-
senteres ved Afstanden oo, og det Punkt, hvor
Indgribningen finder Sted, ved Bogstavet A.
Ved Rotation i modsat Retning vil Indgribning
finde Sted ved B, der er symmetrisk med 4
med Hensyn til et lodret Plan gennem Meka-
nismens Akse. Den uden for det roterende Or-
gan viste Pils Retning angiver Drivretningen,
naar Delene staar i den med fuldt optrukne Li-
nier viste Stilling. Til Traek i modsat Retning
staar Bolten 660 i den med punkterede Linier
viste Stilling. Ogsaa i dette Tilfzlde cirkulerer
Rullerne i deres Bane, men Spillerummet mel-
lem Halvmaanens Horn og det roterende Or-
gan maa aldrig blive stort nok til, at Rullerne
kan kile sig ind paa dette Sted.

Ved Udferelsesformen i Fig. 21 er der to
Reekker Ruller 81 og 82 med en lost drejelig
Ring &3 imellem. Naar Rotationen skal ske i
den Retning, der er antydet ved Pilen uden for
det roterende Organ &, staar Bolten 66 i den
med fuldt optrukne Linier viste Stilling, idet
Kraften virker i den ved Pilen 8 angivne Ret-
ning. I Midtstillingen for Koblingsorganet staar
Bolten 66 i det lodrette Centralplan.

Ved denne Udferelsesform er Elasticiteten
storre som Folge af den ekstra Rakke af Rul-
ler, gennem hvilke Trykket overfores. Den frit
drejelige Ring 83 gaar med rundt saavel un-
der Frigang som under Trazk og sikrer saa-
ledes, at Kuglerne ruller og cirkulerer rigtigt,
og at Berpringslinien, hvor Trykket overferes,
stadig skifter,

Ved den i Fig. 22 viste Udferelsesform
benyttes der to Excentrikker. Det excentriske
svingende Organ ¢ omgives af en Reekke Rul-
ler 92, rundt om hvilke der er anbragt en Ex-
centrik 93, som igen omgives af en Rakke Rul-
ler 94. Koblingsorganet & omgiver det yderste
Set Ruller direkte og passer let ind i det ro-
terende Organ @. Da der benyttes to Excen-
trikker, kreeves der i dette Tilfzlde intet Spille-
rum. Trykpunkterne for Trak i den ene eller
den anden Retning er som sadvanlig betegnede
med Bogstaverne 4 og B. Punktet 0 er Sving-
ningscentret for det svingende Organ og Cen-
trum for det roterende Organ. Punktet o' er
Centrum for den indre Rakke af Ruller, og
Punktet 0® er Centrum for den ydre Rzkke af
Ruller.

I dette Tilfaelde er der kun Brug for eet
Arbejdsspillerum, da Trekanten 00*0? fremkom-
mer ved Brugen af to Excentrikker.



Ved den i Fig. 23 viste Udforelsesform for
Drivmekanismen ifelge Opfindelsen er den ydre
Omkreds af Koblingsorganet b ikke koncentrisk
med det roterende Organ @ i den neutrale Stil-
ling. Ved Anbringelse af Koblingsorganet paa
denne Maade er det muligt at opnaa et star-
kere Koblingsorgan, end det er Tilfwldet, naar
dets Omkreds er koncentrisk med det roterende
Organ i Midtstillingen,

Ved den i Fig. 24 viste Udforelsesform er
der opnaaet en sterre Lejeflade ved, at Rulle-
lejerne er anbragte i Siksak. Det svingende Or-
gan ¢ bzres i det roterende Organ o af Rulle-
lejer 123 og rz4. Koblingsorganet b bzres paa
det svingende Organ ¢ paa Rullelejer 126 og
kan trykkes til den ene eller den anden Side el-
ler holdes i en neutral Stilling ved Fjedre eller
lignende Anordninger, som er forbundne med
en Muffe 127. Der kan til Cenirering ogsaa ve-
re anbragt Rullelejer r28 mellem det svingende
Organ ¢ og Akslen 129 for det roterende Or-
gan. Dette beeres i et fast Hus ved Rulle- eller
Kuglelejer 130. Fig. 24 viser kun venstre Halv-
del af en dobbelt Drivmekanisme.

1 Fig. 25 er der mellem det svingende Or-
gan ¢ og Koblingsorganet b anbragt et Antal
krumme Stenger r33 af haardt Staal, Fosfor-
bronze eller et lignende Materiale. Disse Stzn-
gers Dimensioner maa vare saaledes, at Ela-
sticitetsgreensen ikke overskrides ved det Tryk,
der frembringes mellem det svingende Organ
og Koblingsorganet.

Ved den i Fig. 26 viste Udforelsesform har
Stangen 132, der kan veare sammenhazngende
eller ikke, en korrugerst Form, og den Udvi-
delse, der er nedvendig for at tillade en relativ
Bevzgelse mellem det svingende Organ ¢ og
Koblingsorganet b, opnaas ved Udfladning af
Stangen. Modstanden mod, at Olien presses ud
ved saadanne Anordninger som de i Fig, 25
og 26 viste, er meget betydelig, saaledes at
Friktionen mellem det svingende Organ og Kob-
lingsorganet er meget mindre end mellem Kob-
lingsorganet og det roterende Organ med det
Resultat, at der i Indgribningsperioden fore-
gaar en lille Bevaegelse mellem det svingende
Organ og Koblingsorganet, medens Koblings-
organet og det roterende Organ bevager sig
sammen.

Koblingsorganet har en Bevagelse 1 For-
hold til det svingende Organ i Drivperioden, og
at en saadan Bevagelse er mulig, skyldes den
Udvidelse, der hidrerer fra Elasticiteten i Kug-
lerne, Rullerne eller de i Fig. 25 og 26 viste
Stenger. Koblingsorganets Beveagelse i Driv-
perioden afhenger af dets Inerti og ogsaa af
den Kraft i Fjederen eller et andet Organ, ved
hvilken Koblingsorganet trakkes til en af Si-
derne i en Retning, der er modsat Rotationsret-
ningen. Hvis den paa Koblingsorganet virken-
de ydre Kraft varieres, kan Koblingsorganets
Bevagelse og dermed Indgribningsperioden va-
rieres, og ligeledes kan, om man vil, Koblings-
organets Midtstilling under Beveegelsen vari-

eres. En Variation af den ydre Kraft har den
Virkning, at Variationen i Drejningsmomentet
for den drevne Aksel bliver proportional der-
med, men i et meget stort Forhold, Denne Egen-
skab kan benyttes i Forbindelse med folsomme

‘Regulatorer, der kun kan udeve lidt varierende

Krezfter paa Koblingsorganet, og ved hvilke den
drevne Aksel derved kan styres og dens Drej-
ningsmoment varieres, saaledes at den kan an-
vendes i Tilfzelde, hvor der paa visse Tidspunk-
ter kraves en hurtigt virkende Mekanisme, f.
Eks. ved Dampventiler, hydrauliske Mekanis-
mer og Styremekanismer.

Patentkray.

1. Drivmekanisme bestaaende af et rote-
rende Organ, der drives i ensrettet Rotation
af et med en Excentrik eller lignende forsynet
svingende Organ, med hvilke Organer et Kob-
lingsorgan samvirker, kendetegnet ved, at
der saavel mellem det svingende Organ ¢ og
Koblingsorganet b som mellem det svingende og
det roterende Organ a er indlagt Kugler eller
Ruller 4 og 5, som tilsammen og i Forbindelse
med Koblingsorganet b danner et elastisk Med-
bringeorgan, saaledes at der ved Begyndelsen
af det svingende Organ ¢’s Drivslag, naar Kob-
lingsorganet b holdes trykket i denne Retning,
foregaar en af Belastningen afhengig kendelig
Vinkelbevaegelse mellem det svingende Organ ¢
og det nmvnte Koblingsorgan b som Felge af
Elasticiteten af de indlagte Kugler eller Ruller,
medens disse Legemer ved Slutningen af Driv-
slaget igen antager deres oprindelige Form og
forer det svingende Organ ¢ og Koblingsorga-
net b tilbage til deres oprindelige Stilling i For-
hold til hinanden, hvorved Koblingsorganet &
frigives,

2, Drivmekanisme som den i Krav 1 an-
givne, kendetegnet ved, at Kuglerne eller
Rullerne ¢ og 5’s Elasticitet staar i et saadant
Forhold til det svingende Organ c¢’s konstante
Svingningsamplitude, at der, naar det roterende
Organ &’s Reaktion naar et givet Maksimum,
ikke lzngere overferes Bevaegelse fra Koblings-
organet b til det roterende Organ a.

3. Drivmekanisme som den i Krav 1 an-
givne, kendetegnet ved en Fjeder A, 8 el-
ler 45 eller lignende, der udever en Kraft mod
Koblingsorganet b for at bringe det i Indgrib-
ning med det svingende Organ ¢ under det-
tes Bevagelse i den ene eller den anden Ret-
ning, hvilken Kraft kan varieres eller skifte
Retning, hvorved Indgribningsperioden under
det svingende Organ ¢’s Drivslag varieres, saa-
ledes at man opnaar en variabel Hastighed og
et variabelt Drejningsmoment for det roterende
Organ @, ligesom dettes Rotationsretning kan
forandres.

4. Drivmekanisme som den i Krav 1—3
angivine, kendetegnet ved, at de mellem
de forskellige Organer g, b og ¢ indlagte Kug-



ler eller Ruller 4 og 5 frit kan cirkulere i deres
Lejebaner. .

5.- Drivmekanisme som den i Krav 1—3
angivne, kendetegnet ved, at der mellem
Koblmgsorganet b og det svingende Organ ¢ er
indsat to Rakker Ruller 87 og 82 med en lost
drejelig Ring 83 imellem, hvorved opnaas, at
den Bergringslinie, langs hvilken Trykket over-
fores, stadlg skifter.

6 Drivmekanisme som den i Krav 1—3
angivne, kendetegnet ved, at der mellem
det svingende Organ ¢ eller 30—31 og Kob-
lingsorganet b eller 30—¢0 og mellem det svin-
gende Organ ¢ eller 30—3r og det roterende
Organ o eller 32—33 er anbragt Kuglelejer,
henholdsvis 72 eller 41 og 13 eller 42, hvilke
Kuglelejer kan vere enten lose eller i Drivfor-
bmdelse med det roterende Organ a.

7. Drivinekanisme som den i Krav 1—3
angivne, kendetegnet ved, at det svin-
gende Organ ¢, Koblingsorganet b og det rote-
rende Organ o er anbragte saaledes i Forhold
til hinanden, at deres Centrer o, ¢* og ¢ under
Drivslaget danner en lille Trekant,

8. Udferelsesform for en Drivmekanisme
som den i Krav 1—3 angivne, kendetegnet
ved, at medens der er anbragt Kugler eller
Ruller 4 og 5 henholdsvis mellem det svingen-
de Organ ¢ og det roterende Organ ¢ og mellem

[ det svingende Organ ¢ og Koblingsorganet b,

er der plane Bereringsflader mellem Koblings-
organet b og det roterende Organ a, hvorhos de
samvirkende Flader mellem det svingende Or-
gan ¢ og Koblingsorganet b ogsaa er plane, men
heelder mod et Plan tveers gennem Mekanis-
men, idet Haldningsvinklen er mindre end Frik-
tionsvinklen mellem Koblingsorganet b og det
roterende Organ a.

9. Udferelsesform for en Drivmekanisme
som den i Krav 1—3 angivne, kendetegnet
ved, at der mellem Koblingsorganet b og det
svingende Organ ¢ er anbragt et Antal krum-
me Stenger 133 eller korrugerede Ringe 132,
hvilke Stzenger eller Ringe er neddykkede i Olie
og indrettede saaledes, at de kan beje sig under
Belastning, hvorved en Senderrivning af Olie-
hinden undgaas.

Kobenhavn 1926. Trykt hos J. H. Schultz AfS,
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